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Pasd bidang industri, biasanyas robot digunakan untk membantu proses produksi, salah sats fimngsiny
adilah wntuk memindaikan barunge dim mobetakannya pada tempat yang telah ditentukan, permasalihon vang
timbul adalah bagaimang menpelompokan barang-barang tersehu, pilis nmumnye Tobot pemindah barimg
1anya melakukan proses mengombil berang dan meletakannnya, Untuk mengatasi permasalah tersshl
dibutuhkan robot yang dapil memidoi jenis barang, pioses peminduian dilakukan pada saat Barang tersebut
dlean dizmbil, hastl pemindaian tersebut akan menjadi sebuah relerensi bagi robos onmk melatakan barmg

tcrsehad pada lempal vang berboda.

Sistem pada robotini terditi dari sensor wirma, mikrokontroller ATMepa®935 dan § (lima) buzh
motor serve sehagai akiutator lengan. Senser wanm lerdm dani photodicds sechagai penerima. pantulin
mrenaites calivy den LED vang dipancarkan ke ohjed, Sensor ini berfungsi schagai masvkan wama
objek vong terdeteksi. hasil pembacaan sepsur wama ini kemudian diproses melaful mikrokoniroler

AT Mepag 535,

Kata Kunci :Harang, Kobot, Sensor Wama, Mikrokontroler ATMega8335

. Pendabulun
Venpan semakin berkewbangmes  dunia
indisini sl ini menuntut adanya perkernbanmn

Khususoya  dalam hal  peningkatan e0siens
prodiksi industie incfustri saat ind o mnasih
menpgantkan [Tl manusia uitluk

mcminlshkan bareng secara perorangan maupun
herkelompok. Dimuna dalam proses pemindihin
barang  dipedukion  wnaza wvang hesar don
keiahanan  Osik vang kunt serme memeriukan
banyak witkly unwk memindahdkan  banme
terschut

Petkemlmngin o bidang tefmabngi suat im
torutaned dibidang  robotika, mesmngkinkan
untuk  menciplikan  peralatan vang  berouna
membanne pekerjuan manusia. Rebor diharapkon
dapat  memppanti  pekerjaan  manusi  pado
tingkuingan yamg berbahayva hagi kesehatan dan
sesclamatan, dan juga robot dapat digunakan
ifuk pekenasn vang dilakuksan secara torus
INEnErus.

Pada  bidamg  indusini,  bwsamva  sobot
digunakan untuk membanio proses  prodidesi,
talith satuo fungsisya adaleh untuk memindahkan
barany dan meletakannys pada empat vang, elsh
ditcomikan,  permasalahan yang  timbad sdalah
hagaimam  mengelompokan Parang-harmge
tersehus, pads vmumnya robot pemindal Frang
hamya melgkukin proses mengambil bammg dun
miglsiakannnye (dipindahkan

Uniuk  menpgatasi  permasatnh  tersehut
disutuhkan rahot yang dapat memidsi jents
Darane, proscs pemindetem dilekukan padin sl
barang tersehod akan diambil. hasil pemindaim
tersehur akin menjimil sebuih referensi bagi rubol

4

untuk mclatakan barng lersebul poda fompat
vang berbeda (dipindahkam),

Salah’ samg alal  pemindai  yang  bisa
digunskan adalab sensor warma, Sensor wams
vang digunakan pdalab sepsor wama RGE (Red
Green, Blue), dimsna sensor warna ini terlmat
dari  rangkaian LDE {Line Depeadem
fesistoe).Kelehiban diard sensor ini adalah Darga
veng lehilt imurah den sensor ind juga medal:
didaparkazn,

I Landasan Teori
L1 Peruncangan Perangkat Kerns Mekanik
Porancingan  perangkar koras sistem ime
terdini dari beberapa  bapian, yaknl  mekanik.
slstem  munimummikrokonmroler ATMezal533.
achagai conlco]l  putasan  nuwdor servo,  Sensor
warna,  penumpil 10T Exle, dan baterzi
schiagnt  power supply  untuk  Keseluruhan
sislem. Secara umww  robol ini memiliki
iliugram blok yang ditmnjukkan pede sambar, 1.
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Dibawah  ini akan dijelaskan spesifikasi
detil  duri  obnt yang diboat adelah schagai
berikun
22 Keranghi Robot

Robot  yamg  dibust banva  berupa
mignipelatne  engan, perak yang  dibasilkan
berdasarksn putaran moter servo vang dipusans
pada persedian lenzan Jun poros lergan,

w.  Holun utams Rkt
Setiap bhagian  dar lengan  dun alas
dibuiat dengan menzuunakan akrilik, Tempat
kol barang terbuat dari leriplek, wkoran
amjang, Vilrg disesiaban dengan
kebutiehian
B, Ukwran Bobor.
Lengan robot in memiliki ukuren
sebagai berika

I. Tingg: lensan - 5kem
Lanzs ulag T T0em xSy
Tempat Barang - 5emx 1 5em
Barang (Botak) © 10em x Fom
e Motor Serva

Moor scrvo vang dicunakan adalal
s semve o jems slandasd Paraliax dan
GWS vang mempunyai sudul putar 1807
scianyak 3 beah.
d. Sessor
sensor yvang disunzkan adalah sensor
warms vang dibeny durd photodioda dan led

Infrared.

. Mikrokaoiraher
Mada  perancimgan rolsn  disunakan
mikrckontrolict A TMena  ga3s schas
poivoses masckan dar scnsor wama das

o dad

PETTIrOEEE kelizrn VAL akzn
mehzgerakkan  motor servo pade lenoan
ralies

L Catu dava { Power Sippiy)

= Power Sugpdy pads  miksobonirofler
dan POLCISENNCLEr  Men2 e dEEaE
biatere 9 Volt sane  dicepplasikan
mtggunakan 1L Reoulaior TE05 agAr
dapai menghazilkan tezanpan sebessr 5
Wall,

= Feaver Supody ontak motor sereg
IEvgeunahan 6 baah baterad 1,7 Walt
Wi UIsUsUn seciim sori selingag

menehasikan 7.2 Vol

Cranabir 2 Desain Hobot Eengan

Aswendi i
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Sedangkan kotak pocses yang digunakan
sebagal barang yung ekan dipindahkan oleh robot
terbual dari sterofom dan kertas mangis berwama
mmerah, hifas duan hing.

Gambar 3Komk Rarng

L3 Mikeakowiroler ATV epals3s

Bobat ini hanya mengpunakan satn bush
chip pengoniral yaiiy mitkrokontraler
AT AezadSis

Mikrokoatroler i memiliki 32 [in

0 dom digunakkan sebagn jaler masukan dan
keluaran semua sistem elekironika pada robet
e Mikeokontroler i memiliks. kapasitas
memori flesh vang cokep  uniek menamng
SSMUa  program untuk o osistem inioovaitu Bk,
Keunsoulan  dari mikrokonsroles i yairy
mentiliki  [asiligas A0 (Ameslewr do Mpind
Cowverter)  schagai  masskan sinyal sensor
warnd. Semuz sistem elektronika dapat dilihar
pida eangkwian pada Goamber4:

HRRE

Gaambrer dRangkinanElekonika
[k

2.4 Sensar Warng

Rangkitan sensor wamayang tenlin durd
fcdinda dan bed inframensh yang dilsubarnakan
secirn ok Votodinds akan akeif apabily erkenn
ahaye dari Jed inframerah, Antara led dan
torodiods dipisahkan oleh jarak. Jaoh dekamya
Jarak mimengarubi besas ntensitas cabayva wang
diterima nleh foindicds Apabila antary Led dan
{oindiods  Lidak rerbfang oleh bends maks
ttediods akan akiil dan sehalifnya bila tidak
terhalarrg Totediods fidak aktif;

o
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Laambar 71tk Uji Rangkaian Sensor

Terhitungan Sensor
1. Wama Meral

2,023

2). Warna Hijau

= 3058

) Warma Bir

R
Voul = —r'D-LxFCC
Rinw + 1

Tihe
= e, 4
TS5 4 14

EIL Jei)

LSSV 2085-2370

= 2,530

4}. Thlak ada barang
Rina

—x
Rine + £1

Voutr =

¥

24y

= 349
= 3567

Pada ranghkaian Sensor memberitan nilsi
keheisian berapa tezangan antara & hingsa 5 volt
¥ang oerubal pengibuti imlensitas pinlukan
ealiyd yang mengenainya dan skun dibaca olsh
pin ADC drlu dikonversikan mejadi bilangzn
desirmal pada  setinp varialle wittnaiys lenazn
milii antar O hingga 1024,

Paa  table  hasil pempukumin dan
perilungan  femimean Semsor didaymy hasil
pengkuran dan perhitungan barang, yang berwarna
merah adalih 2,1 Vdan 2,023 V. sedenoken
pengkuran dun perhitutgan barang yvang berwarma
Hijau edalzh 3.1 dan 3.098 V serta penghuran das
perhitunean barang vang bepwama bire adalal
.36 Vdan 2538 V. dan ketika semsor tidak
mendeteksi barang didapa hasil penzukuran dan
purkitungan yaitu 3,59 V dan 3,567 v

4. 23Data Tasil Percabaun,

Tahel 3,Data Percobaun Pemindaban Barir
puda Bobos
Bl Wi | Chia Pemofam glsenid - -|
Enu'_ll_ I '|4! HE || Bl |
FTE N e | ) )
S T A L |
Big [~ a3 ista 1| | =] LT |
Pada dina percobasn table 7 dasi 10 kali
rerectaan vang telah difukukan didapatian sl
pisdit  zaal wama  barng yany dipindahkan
berwarmt  merah  persentasi keherhastlunnva
sehesar 80% dan kesalahan pemindehan baranz
sebesar 2 sedanpghan pada saar wama birang
yung  terdeteksi o berwama Tljue  dan Bir
didepatlah  darinuesing —  msing persentase
keberhissilan  sebesar  70%  dan kesulahan
pemindahan Bammg schesar 30946, Koudisi ini
menandakan  hahwa  robel  lengan  pemindah
barang terdisarkan wima berhosis
mikrekontroler berkerja dengan SEMCEHiyi,

x !

= -
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Azveardi efld
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Gambar 8§ Geafik Persentas
Foelerhasilan Pembacaan
Serisor

Pada percobains tahel 3vime el dilakekan
sebanyak 10 kali pervobean pada sa permbacagn
sppemnr terhadap wirma barang chidalarn zngan
didapatiabl persentase keberhasilen dan masing —
masing wamna edalab  100% schingga sensnt
dalam pembacean wurng higang bekerga dempan
ik

Tabel 2.0 Percobaan Pesnbacann
Sensor erhadap wama tarag

didaiam cuimnsien

'-‘*l #ann | Liwrd Yty | Efmerriaie

| T PR o e I '_!-l.'l-'.-' el

] Ml 1' Tt | T | [T
w0 || 1 1 Tl
i | I i | W0t

Tahel 30000 PMercobazan Pembacaan
Sensar tethadap wamia harang,

E— 1
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I e e B s i [
| | | Rk
5 I _'_:- i | ] ._::.'\-'l
1 S 0 [ I | G B RN _J

Pada spumt pembocasn sensor erhadap
sz barang diluar ruangan ketika kondis) warna
burang yang dibaca berwarnd merzh persiidasc
keberhasilannve 100%, sedaagkan unthk komlis
warnit barans vane dibees . berwarna hijao. dan
biru, mising - masing perseniasi kcherhisilnnya
adafuh 90 den tegadi kesalahan pembacian
warni barany, sehesar [0%4,

PurrBavgar s Tortzdes Wama t DR St

EMEH:
L
L D Hn Sarmd Haang
] | I N
s P ija
iy n
= W Bifu
Pianrtal
By b s
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{eherhastlas Penthaeann
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Senzor Dhdulam Ruangan

P b, Samiaee Dabueli Wl rs SR Auangan

1 0%

CEHo Warna Rawlg |
m L fderzn
u 2 Hijau

il lirn

Parsar b Kok hadan

Cambar 10.Grafk Persentas
Keherhastlan Membacaan
Sensor Libuar Ruangan

5 Kesimpulan

Merdasarkan  dam wraian  yang  Teiah
dijclaskim  sebelummyn, maka  dapat  diambil
Lesimpulbn schagai berskal:
. Implementasi motor servo schagat robot
permnedaly  barang  berdasarkan owaing
brerhriasis miikrakontrales dzlam
memindahkan  objeifamny memiliki
persentasc koherhasilan schesar 73% sl
dengan fungsinwi.
Bernhacann sensor < dalam roangan lebin
baik daripade divar riangan kenenn Sensos
wirna sangat  dipengmrabi oleh nilal
intensites cahiyi paka Setiap ruangan

Id
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